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MoSCoW must, should, could, would oder won‘t — PESTEL: Political, Economical, Social, Technical, Environmental, Legal - SH: Stakeholder; SM: StakeholdermaBnahme (partizipativ, diskursiv, repressiv) — PSP: Projektstrukturplan — MS: Meilenstein — SST: Schnittstelle — AT: Arbeitstag; PT: Personentag (i.d.R. 8 Stunden); T€: Tausend Euro — R: Risiko; RM: Risikomaf3nahme (korrektiv, praventiv; akzeptieren, vermeiden, begrenzen, vermindern, verlagern); RW: Risikowert; SH: Schadenhdhe; EW: Eintrittswahrscheinlichkeit; RW = SH * EW



